Programa

4 sekcija ,,AUTOMATIKA, ROBOTIKA,
TRANSPORTAS IR LOGISTIKA"

Sekcijos pirmininkas — dr. Evaldas Sapeliauskas, narys dr. Arunas
Tautkus, sekcijos sekretorius — magistranturos studijy programos
,Valdymo technologijos” studentas Paulius Aleliunas

10:00-10:15 val. Paulius Aleliunas, Olga Strikuliené, Danguolé
Striukiené. Plastikiniy kamsteliy broko analizavimo vaizdo atpazinimo
sistemos projektavimas ir tyrimas.

10:15-10:30 val. Andrius Beniusis, Artnas Tautkus. Jvertinti Lietuvos
krovininiy automobiliy transporto technine bukle, remiantis techniniy
apziury centry statistiniais duomenimis.

10:30-10:45 val. Raminta Bucaite. Kélimo mechanizmo sukeliamy jégy
tyrimas.

10:45-11:00 val. Justinas Kropas, Mantas Mileris, Aurimas
Cesnuleviéius. Kelio planavimo algoritmai, naudojami autonominése
transporto priemonese.

11:00-11:15 val. Reda Kudrauskaité, Valentinas Breive, Aurimas
Cesnulevidius. Klia¢iy identifikavimas autonominiame automobilyje.

11:15-11:30 val. Tomas Macionis, Gailius Vanagas. Pastaty valdymo
sistemos tyrimas.

11:30-11:45 val. Marius Palikevicius, Gailius Vanagas. Talpiniy ultragarso
keitikliy zadinimo grandiniy tyrimas.

Maloniai kvieciame dalyvauti!
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Studenty moksliniy darby konferencija
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Programa

4 sekcija ,,AUTOMATIKA, ROBOTIKA,
TRANSPORTAS IR LOGISTIKA"

Sekcijos pirmininkas — dr. Evaldas Sapeliauskas, narys dr. Arunas
Tautkus, sekcijos sekretorius — magistranturos studijy programos
,Valdymo technologijos” studentas Paulius Aleliunas

11:45-12:00 val. Linas Petkevicius, Olga Strikuliené, Danguolé Striukiené.
Skaitmeninio programinio valdymo metalo apdirbimo stakliy servo asiy
pozicionavimo tikslumo matavimo metodiky tyrimas.

12:00-12:15 val. Mantas Sakalauskas, Dainius Vaiculis. JUry transporto
priemonése naudojamy priesgaisriniy dury modeliavimas ir jo tikslumo
nustatymas.

12:15-12:30 val. Evaldas Sakarevicius. Naujy automobiliy saugumo
sistemy poreikio tyrimas.

12:30-12:45 val. Aringis Vileikis, Vilmantas Aliukas, Aurimas
Cesnulevidius. Jutikliai, naudojami autonominése transporto
priemonese.

12:45-13:00 val. Kristina Vysniauskiené, Olga Strikuliené, Danguolé
Striukiené. Atlieky paieskos zemélapio algoritmo sukdrimas ir tyrimas,
panaudojant skraidyklés vaizdo medziaga.

13:00-13:15 val. Vitalij Vorotnikov, Olga Strikuliené, Danguolé
Striukiené. Kvadkopterio valdymas uzdarojoje erdvéje atkartojant sekamo
objekto trajektorija.

13:15-13:30 val. Daiva Simavic¢iené, Daina Kliaugaité. Medicininiy atlieky
perdirbimo sprendimai Lietuvoje.

Maloniai kvieciame dalyvauti!



